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DESTEKLEME VE YETiISTIRME KURSU KAZANIMLARI VE TESTLERI

Konu Adi

Vektorler

Kazanimlar

11.1.1.1. Vektorlerin 6zelliklerini agiklar.

11.1.1.2. Vektoérel bayuklUkleri kartezyen koordinat
sisteminde iki ve U¢ boyutlu olarak gizer.

11.1.1.3. Vektorlerin bilegkelerini farkl yontemleri
kullanarak hesaplar.

11.1.1.4. Bir vektorin kartezyen koordinat
sistemindeki bilesenlerini gizer ve bilesenlerin

biyuklUklerini hesaplar.

Test
No

Ol¢me, Degerlendirme
ve Stnav Hizmetleri
Genel Miidiirliigii

Test Adi

Vektorler

EKIiM

Bagil Hareket

11.1.2.1. Sabit hizli iki cismin hareketini birbirine
gOre yorumlar.
11.1.2.2. Hareketli bir ortamdaki sabit hizli

cisimlerin hareketini farkli gézlem gergevelerine
gOre yorumlar.

Bagil Hareket

Newton'un Hareket Yasalari

11.1.3.1. Serbest cisim diyagramlari Gzerinde
cisme etki eden kuvvetleri gésterir ve net kuvvetin
blyUkligunu hesaplar.

Newton’'un Hareket Yasalar 1

Newton'un Hareket Yasalari

11.1.3.2. Net kuvvet etkisindeki cismin hareketini
orneklerle acgiklar ve gunliuk hayatla ilgili problemler
cozer.

11.1.3.3. Surtinmeli yizeylerde hareket eden

cisimlerin hareketini analiz eder.

Newton’un Hareket Yasalar 2

KASIM

Bir Boyutta Sabit ivmeli Hareket

11.1.4.1. Bir boyutta sabit ivmeli hareketi drneklerle
aciklar.

11.1.4.2. Bir boyutta sabit ivmeli hareket icin
konum-zaman, hiz-zaman ve ivme-zaman
grafiklerini gizer ve agiklar.

11.1.4.3. Havanin olmadidi ortamda serbest digen
cisimlerin hareketlerini analiz eder.

Bir Boyutta Sabit ivmeli Hareket 1




KASIM

Bir Boyutta Sabit ivmeli Hareket

11.1.4.4. Serbest disen cisimlere etki eden
surtinme kuvvetinin bagli oldugu degiskenleri
analiz eder.

11.1.4.5. Limit hiz kavramini agiklar, disen
cisimlerin limit hizlarina etki eden degiskenleri
analiz eder.

11.1.4.6. Bir boyutta sabit ivmeli hareket ile ilgili

gunldk hayattan problemler ¢dzer.

Bir Boyutta Sabit ivmeli Hareket 2

iki Boyutta Hareket

11.1.5.1. Iki boyutta sabit ivmeli harekete érnekler
verir ve tek boyutta sabit ivmeli hareket ile
iliskilendirir.

11.1.5.2. Atis hareketlerini yatay ve disey boyutta
analiz eder.

iki Boyutta Hareket

iki Boyutta Hareket

11.1.5.3. iki boyutta sabit ivmeli hareket ile ilgili
gunlidk hayattan problemler ¢ézer.

iki Boyutta Hareket

Enerji ve Hareket

11.1.6.1. Esneklik potansiyel enerjisini érneklerle
aciklar.

11.1.6.2. Cisimlerin hareketini mekanik ener;ji
korunumunu kullanarak analiz eder ve problemler
gozer.

11.1.6.3. Surtiinmeli ylizeylerde enerji korunumunu
ve donltsumlerini kullanarak cisimlerin hareketini
analiz eder ve problemler ¢ozer.

Enerji ve Hareket

ARALIK

Enerji ve Hareket

11.1.6.1. Esneklik potansiyel enerjisini 6rneklerle
aciklar.

11.1.6.2. Cisimlerin hareketini mekanik ener;ji
korunumunu kullanarak analiz eder ve problemler
cozer.

Enerji ve Hareket




ARALIK

itme ve Cizgisel Momentum

11.1.7.1. !tme ve momentum kavramlarini aciklar.
11.1.7.2. Itme ve momentum degisimi arasinda

iliski kurar.

itme ve Cizgisel Momentum 1

DEGERLENDIRME SINAVI - 1

itme ve Cizgisel Momentum

11.1.7.3. Momentum korunumunu i¢ ve dis
kuvvetleri analiz ederek sorgular.

11.1.7.4. Bir ve iki boyutta momentumun
korunumunu analiz eder.

11.1.7.5. Momentum ve enerjinin korunumunu
iliskilendirerek gunlik hayat ile iligkili problemler
cozer.

10

itme ve Cizgisel Momentum 2

Tork (Moment)

11.1.8.1. Kuvvetin etkisinden yola gikarak torku
(kuvvet momentini) agiklar ve drnekler verir.
11.1.8.2. Torkun bagh oldugu degiskenleri analiz
eder ve tork vektortiiniin yoninu belirler.

11

Tork

OCAK

Tork (Moment)

11.1.8.3. Tork kavrami ile ilgili giinlik hayattan
problem durumlari ortaya koyar ve ¢6zim yollari
Uretir.

11

Tork

Denge

11.1.9.1. Cisimlerin denge durumunu analiz eder.
11.1.9.2. Kuvvetlerin dengesi ile ilgili giinluk
hayattan problem durumlari ortaya koyar ve ¢b6zim
yollari Uretir.

11.1.9.3. Cisimlerin kutle ve agirlik merkezlerinin

yerini karsilastirir.

12

Denge 1

Denge

11.1.9.4. GUnlUk hayatta kullanilan basit
makinelerin iglevlerini acgiklar

11.1.9.5. Denge kosullarini ginlik hayatta
kullanilan basit makinelere uygular ve verim hesabi
yapar.

11.1.9.6. Glinlik hayattaki bir problemi ¢dzebilecek
basit makine tasarlar ve yapar.
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Denge 2




YARIYIL TATILi (22 OCAK 2018 — 2 SUBAT 2018)

SUBAT

Elektriksel Kuvvet ve Elektrik Alan

11.2.1.1. YUKIU cisimler arasindaki elektriksel
kuvvetin bagli oldugu degiskenleri analiz eder.
11.2.1.2. Bir elektrik yukinin olusturdugu
elektriksel alani agiklar ve elektriksel kuvvet ile
iliskilendirir

14

Elektriksel Kuvvet ve Elektrik Alan

Elektriksel Kuvvet ve Elektrik Alan

11.2.1.3. Elektriksel kuvvet ve elektrik alan ile ilgili
hesaplamalar yapar.

14

Elektriksel Kuvvet ve Elektrik Alan

Elektriksel Potansiyel

11.2.2.1. Elektriksel potansiyel enerji, potansiyel,
potansiyel fark ve is kavramlarini agiklar ve
birbirleri ile iligkilendirir.

11.2.2.2. Elektriksel potansiyel eneriji ile
gravitasyon potansiyel enerjisini birbirleri ile
iliskilendirir.

15

Elektriksel Potansiyel

Elektriksel Potansiyel

11.2.2.3. Elektriksel potansiyel eneriji, potansiyel,
potansiyel fark ve is kavramlarini ile ilgili
hesaplamalar yapar.

15

Elektriksel Potansiyel

MART

Dizguln Elektrik Alan ve Siga

11.2.3.1. YUKIU levhalar arasinda elektrik alan
kuvvet cizgilerini gizerek 6zelliklerini aciklar ve
potansiyel fark kavrami ile iligkilendirir.
11.2.3.2. YUKIU parcaciklarin dizgun elektrik

alandaki davranigini agiklar.

16

Dizgun Elektrik Alan ve
Sigal

Duzgun Elektrik Alan ve Siga

11.2.3.3. Siga (kapasite) kavramini agiklar.
11.2.3.4. YUKIU levhalarin 6zelliklerinden
faydalanarak sigacin (kondansator) islevini agiklar
ve bir sigacin sigasinin baglh oldugu degiskenleri
aciklar.

17

Duzgun Elektrik Alan ve
Siga 2




11.2.3.5. Yuklenmis bir sigacta yuk ile gerilim
arasindaki iligkiyi analiz eder.

Duzgln Elektrik Alan ve

indiiklenme

calisma ilkelerini kargilastirir.

Diizgiin Elektrik Alan ve Siga 11.2.3.6. Farkli sekillerdeki sigaclara ornekler verir. | 17 Siga 2
|_
o 11.2.3.7. Seri ve paralel devrelerde esdeger siga,
g yUk ve potansiyel fark kavramlari ile ilgili
L . < problemler ¢ozer. Dizgln Elektrik Alan ve
Dlzgn Elektrik Alan ve Siga 11.2.3.8. Sigaclarin kullanim alanlarini arastirarak 18 Siga 3
bir siga¢ modeli tasarlar ve yapar.
11.2.4.1. Uzerinden akim gegen telin, halkanin ve
Manyetizma ve Elektromanyetik akim makarasinin (bobin) olusturdugu manyetik Manyetizma ve Elektromanyetik
indiiklenme alanin siddetini etkileyen degiskenleri analiz eder 19 indiiklenme 1
ve yonUunu gosterir.
11.2.4.2. Uzerinden akim gegen bir tele manyetik
Manyetizma ve Elektromanyetik alavnda eth ederj_kuvvetlrj yonl.Jnun ve giddetinin Manyetizma ve Elektromanyetik
indiiklenme bagh oldugu degiskenleri analiz eder. 19 indiiklenme 1.
=
3
= 11.2.4.3. Manyetik alan icerisinde akim tasiyan tel
Manyetizma ve Elektromanyetik gﬁrge‘;/inl\r;.hk?_r.eketlnl alrglallz eder. i al 20 Manyetizma ve Elektromanyetik
indiiklenme 11.2.4.4. ukla 'pe.argaml arin manyetik alan indiiklenme 2
icindeki hareketini analiz eder.
11.2.4.6. Manyetik aki degisimi ile olugsan
Manyetizma ve Elektromanyetik induksiyon akimini analiz eder. Manyetizma ve Elektromanyetik
21
indiiklenme indiiklenme 3
11.2.4.6. Manyetik aki degisimi ile olugan
Manyetizma ve Elektromanyetik indiksiyon akimini analiz eder. 1 Manyetizma ve Elektromanyetik
indiiklenme indiiklenme 3
0 11.2.4.7. Oz-indiiksiyon akiminin olusum sebebini
= aciklar.
<§f Manyetizma ve Elektromanyetik 11.2.4.8. Elektrik motorunun ve dinamonun 29 Manyetizma ve Elektromanyetik

indiiklenme 4

DEGERLENDIRME SINAVI -2




MAYIS

Alternatif Akim

11.2.5.1. Alternatif akimi agiklar.

11.2.5.2. Alternatif ve dogru akim arasindaki
benzerlik ve farklilklar tartisir.

11.2.5.3. Alternatif akimin etkin ve maksimum
degerlerini birbirleri ile iligkilendirir.

11.2.5.4. Alternatif akim ve dogru akimin avantaj
ve dezavantajlarini kargilastirir.

23

Alternatif Akim

Alternatif Akim

11.2.5.5. Alternatif akim devrelerinde devre
direncini etkileyen degiskenleri belirler.

11.2.5.6. indiiktans, kapasitans ve empedans
kavramlarini agiklar.

11.2.5.7. Degisken ve dogru akim devrelerinde
bobinin ve sidacin davranigini agiklar.

11.2.5.8. Bir alternatif akim devresinin rezonans

halini agiklar.
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Alternatif Akim

Transformatorler

11.2.6.1. Transformatérlerin ¢calisma ilkelerini
aciklar.

11.2.6.2. Transformatdrlerin kullanim amaglarini
aciklar.

11.2.6.3. ideal olmayan bir transformatériin
verimini hesaplar.

11.2.6.4. Enerji transferlerinde gug¢ kaybini

azaltmak icin bir proje tasarlar.
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Transformatorler

HAZIRAN

GENEL TEKRAR




